






разница между методами ADUPT (21,2 м) и DUPT (23,6 м) может оказаться 

статистически незначимой. 

2. Недостаточно полно обоснован ковариационный анализ в разделе 2.6.2. При

выводе аналитических выражений (2.67) использованы сильные

предположения о мгновенной коррекции, постоянной длительности шага и о

пренебрежении вертикальным движением. Автор не оценивает погрешность,

вносимую этими упрощениями, и не сравнивает аналитические результаты с

численными для реальных параметров движения.

3. Имеются редакционные замечания по оформлению текста диссертации и

автореферата, не влияющие на научное содержание диссертации.

Вместе с тем, указанные замечания не умаляют значимости диссертационного

исследования. Диссертация отвечает требованиям, установленным Московским 

государственным университетом имени М.В.Ломоносова к работам подобного рода. 

Содержание диссертации соответствует специальности 1.1. 7. Теоретическая 

механика, динамика машин (по физико-математическим наукам), а также критериям, 

определенным пп. 2.1-2.5 Положения о присуждении ученых степеней в Московском 

государственном университете имени М.В.Ломоносова. Диссертационное 

исследование оформлено согласно требованиям Положения о совете по защите 

диссертаций на соискание ученой степени кандидата наук, на соискание ученой 

степени доктора наук Московского государственного университета имени 

М.В.Ломоносова. 

Таким образом, соискатель Брагин Александр Викторович заслуживает 

присуждения ученой степени кандидата физико-математических наук по 

специальности 1.1. 7. Теоретическая механика, динамика машин. 

Официальный оппонент доктор технических наук, профессор, заведующий 

кафедрой робототехники, мехатроники, динамики и прочности машин федерального 

государственного бюджетного образовательного учреждения высшего образования 
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