




В ходе работы над диссертацией И.Е. Тарыгин продемонстрировал 

владение современными методами анализа линейных динамических систем: 

аналитическими (подходами механики управляемых систем, теории 

оценивания, обыкновенных дифференциальных уравнений и уравнений в 

частных производных), численными ( фильтр Калмана, ковариационный 

анализ) и т.п. 

Работа носит теоретический и прикладной характер, полученные 

результаты были применены в работах лаборатории управления и навигации 

МГУ, а также опробованы на ряде научно-исследовательских и 

производственных предприятиях авиационно-космической отрасли, 

занимающихся разработкой и калибровкой бескарданных инерциальных 

навигационных систем: АО «Инерциальные Технологии Технокомплекса» (г. 

Раменское ), АО «Московский институт электромеханики и автоматики», АО 

«Арзамасское научно-производственное предприятие ТЕМП-АВИА», МОКБ 

«Марс» и др. 

Работа, по своей структуре и содержанию, является законченным 

научным трудом, удовлетворяет требованиям, предъявляемым к тексту 

диссертационной работы. Считаю, что диссертация И.Е. Тарыгина на 

соискание ученой степени кандидата физико-математических наук на тему 

«Расширенные температурные модели погрешностей измерений 

инерциальных датчиков» может быть представлена к защите в 

Диссертационном совете МГУ. О 11. 7 по специальности 1.1. 7 - «Теоретическая 

механика, динамика машин», а её автор заслуживает присуждения звания 

. наук. 
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